StationSWing ESA 44

Stanicni zabezpecovaci zarizeni

= Vykonny, bezpecny systém s vysokou pohotovosti a spolehlivosti
spliiujici poZadavky SIL4 dle CENELEC

= PlIné elektronické staniéni zabezpecovaci zafizeni vhodné pro
fizeni stfednich a velkych Zelezni¢nich stanic a tratovych Gseku

= Plné kompatibilnis ERTMS/ETCS L1/L2/L3
(Plug & Play pro ERTMS/ETCS FeSeni AZD)

= Lze zapojit do jakéhokoliv systému dalkového ovladani
(Plug & Play pro FeSeni AZD TrafficSWing DOZ-1)

= Moznost velkoplo$ného zobrazeni dopravni situace
= Plnd integrace s funkcemi grafikonu (TrafficSWing GTN)
= Podpora funkci ASVC (Automatického stavéni vlakovych cest)
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= Otevfena architektura umoZiiujici rozSifovani o nové typy
ovladanych vnéjsich zabezpedovacich zafizeni

= MozZnost integrované funkce tratového zabezpecovaciho zafizeni
nebo napojeni na libovolny externi systém

= Stavebnicovy systém, stavédlo lze modifikovat pro jakykoliv

systém svétovych Zeleznic

= Kompaktniinstalace - nizké prostorové naroky, nizky pfikon

= Nizké naklady na Gdrzbu

OBECNY POPIS

Stanicni zabezpecovaci zafizeni
StationSWing ESA 44 (déle jen ESA 44)
slouZi k zabezpeceni a efektivnimu fi-
zeni provozu ve stanicich s kolejovym
rozvétvenim i bez néj.

ESA 44 je plné elektronické stavédlo
s bezkontaktnim rozhranim k venkov-
nim prvkim zabezpecovaciho zafizeni.

Volitelné obsahuje funkce tratového za-
bezpecovaciho zafizeni, prejezdového

zabezpecovaciho zafizeni a vystrazného
zafizeni pro prechody koleji.

Vsechny Fidici, kontrolni a logické
funkce ESA 44 jsou vykonavany ridi-
cimi pocitaci na zakladé pozadavki
fizeni dopravy v souladu se stavem
technologického celku.

Elektronické objektové kontroléry
(EIP) jsou pouZity pro fizeni névést-
nich znak( (LED/Zarovkové svitilny),
indikatorl, prestavnikl, prostredkd
detekce jizdy vlaku (kolejovych ob-
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vod(, pocitacl naprav), pomocnych
stavédel, elektromagnetickych zamkd,

vystraznik{, zavor a navazujicich elek-
tronickych pripadné reléovych zafizeni.

ZAKLADNI TECHNICKY POPIS

ESA 44 se sklada:

= ze zadavaci Urovné - pocitacli ZPC.
SlouZi pro ovladani a vizualni kont-
rolu dopravni situace.

= 7 fidici Grovné - pocitacového jadra
TPC. Zajistuje bezpecné vykonavani
dopravnich algoritmd.
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= 7 provadéci Urovné - objektovych
kontrolérd EIP. Tato Uroven vyko-
nava prikazy ridici Grovné, provadi
diléi algoritmy a dohliZi stavy ven-
kovnich prvki zabezpecovaciho za-
fizeni a pripojenych zafizeni. Objek-
tové kontroléry lze decentralizovat
do vzdalenych mist.

ESA 44 vyhovuje normam CENELEC
pro funkéni a technickou bezpec-
nost (zejména EN 50126, EN 50128,
EN 50129, EN 50159) a podporuje pl-
néni pozadavk{ TSI CCS.

Koncepce bezpecnosti je zaloZena na
redundantnim usporadani 2x2002
s pouzitim diverzifikovaného a defen-
zivniho programovani. Pro zvyseni po-
hotovosti pouZivé v fidici i provadéci
Urovni systém horkych zaloh.

Datové prenosy mezi Urovnémi ESA 44
jsou realizovany uzavienymi komu-

ZAKLADN| TECHNICKE PARAMETRY

nikacnimi sitémi se zélohovanim
datovych linek (dle poZzadavkd norem
CENELEC), které umoznuji plnou de-
centralizaci systému.

ESA 44 ma implementovany volitelné
funkce tratového (TrackSWing ITZZ)
a prejezdového (GateSWing) zabez-
pecovaciho zafizeni vcetné vystraz-
ného zafizeni pro prechody koleji
(GateSWing) a umoZnuje propojenf
s externimi tratovymi (napfr. autoblok
TrackSWing ABE-1) a prejezdovymi
systémy (napf. GateSWing PZZ-J).

ESA 44 ma implementovéany funkce
pro zpracovani a sledovani cisel
vlakd. ESA44 umoZiuje integraci
s tratovou Casti ERTMS/ETCS ve
vSech Grovnich LS/L1/L2 a diky
obousmérné funkéni komunikaci
s RBC i v Urovni L3. Pro feSeni AZD
L1: LEU jednotka (TrainSWing LEA),
L2: AZD RBC (TrainSWing REA-11)

nebo gateway k RBC jinych vyrobcl
(TrainSWing IRI).

ESA44 umoZnuje pripojeni do systému
déalkového ovladani AZD (TrafficSWing
DOZ-1) nebo jinych vyrobcd.

ESA 44 byt doplnéna systémem pro pod-
poru dispecerského fizeni (TrafficSWing
GTN), ktery obsahuje funkce automatic-
kého stavént jizdnich cest.

VSechny Urovné systému poskytuji
data o funkénim chovani do diagnos-
tickych systém( DiagSWing LDS-3
a DiagSWing GDS pro jejich archivaci,
zobrazeni, analyzu a podporu predik-
tivni udrzby.

ESA 44 |ze na prani zakaznika upravit
a modifikovat o dalsi funkce a do zti-
zenych klimatickych podminek.

Vstupni napdjeci napéti

AC 3x400V + 10 %; 50Hz, DC 24V + 20 %

Teplotni rozsah

v klimatické tridé T1 dle EN 50 125-3 (zadavaci a fidici Groven)

-25°Caz+70°C (provadéci Uroven)

Relativni vihkost

do 80 % (zadévaci a fidici Groven)

do 100 % (provadéci Groven)

Vyhovuje poZadavkim EMC dle

EN50121-4,EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5,

EN 61000-4-6, EN 61000-6-4
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Informace poskytnuté v tomto dokumentu obsahuji obecny popis a vlastnosti zafizeni/ produktu, které se mohou ménit béhem jeho vlastniho vyvoje
na zékladé specifickych poZadavkd zakaznika. Pozadované specifické parametry produktu jsou zadvazné pouze na zakladé uzaviené smlouvy.



