TrafficSWing DOZ-1

System zdalnego sterowania urzgdzeniami srk

= Elektroniczny system zdalnego sterowania urzadzeniami srk

= Bezpieczny i niezawodny system spetniajacy wymagania SIL4

zgodnie znormami CENELEC

= Pozwala na wiele pozioméw kontroli przez dyzurnego

= Realizacja polecen specjalnych
= Niezawodny system transmisji

= Niskie koszty utrzymania

=  Wyswietlanie numerdéw pociagu na wszystkich poziomach kontroli

= Mozliwos¢ stworzenia srodowiska dla szkolen w DOZ-1 i ewentualnie

innych powigzanych systemach

CHARAKTERYSTYKA PRODUKTU

System zdalnego sterowania
TrafficSWing DOZ-1 (dalej DOZ-1)
zapewnia mozliwos¢ zdalnego ste-
rowania odcinkami linii kolejowych z
jednego miejsca (centrum sterowania).

System oparty jest na dwéch niezalez-
nych taczach transmisji, zapewniajac
bezpieczenstwo oraz niezawodnos¢.

Stanowisko obstugi zdalnej DOZ-1
wyposazone jest w funkcje do prze-
twarzania i monitorowania numerow
pociagdw. DOZ-1 umozliwia wdrozenie
funkcji ARS (Automatyczne Nastawianie
Przebiegbw), ktdra stuzy do generowa-
nia przebiegu pociagu. Wszystkie
prace DOZ-1 moga by¢ wyswietlone
na monitorach wielkoformatowych.

Sie¢ transmisyjna DOZ-1 przekazuje
informacje do radiowego centrum ste-
rowania (ETCS RBC) TrainSWing REA-11.

OPIS TECHNICZNY

DOZ-1 zarzadza maksymalnie 20 nasta-
wniami stacyjnymi (np StationSWing
ESA-44), z maksymalnie 24 stanowis-
kami dyzurnego ruchu (DZPC) selektyw-
nie konfigurowalnymi i wymienialnymi.

Zobrazowanie uktadu torowego na 1
do 8 monitorow.

DOZ-1 mozna podiaczy¢ do monitoréw
wielkoformatowych VEZO.

Wykorzystujac technologie $wiatto-
wodowga swoim zasiegiem obejmuje
obszar w promieniu setek kilometrow.

System kontroli bezpieczeAstwa i
niezawodnosci SIL4 zapewnia funkcjo-
nalnos¢, umozliwiajac wykonywanie
polecen specjalnych.

Umozliwia wygenerowanie drogi prze-
biegu pociagu przez kilka stacji jedno-
czednie.

Inteligentne przetaczanie zobrazowa-
nia sytuacji ruchowej na stacjach.

Mozliwos¢ kontroli i sterowania innymi
urzadzeniami (np. czujka pozarowa,
ochrona budynku itp.)

Do systemu DOZ-1 moze zosta¢ podtac-
zona warstwa nadrzedna wspomaga-
nia dyzurnego ruchu TrafficSWing GTN,
ktora automatycznie przetwarza elek-
troniczny dziennik ruchu, wyswietla
aktualna sytuacje ruchowa i komu-
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nikuje sie z nadrzednymi systemami  System informacyjny TrafficSWing  pociagu (ATO) DriveSWing DRS-10
informacji i sterowania zarzadcy kolei ~ HAVIS-IIl oraz cze$¢ przytorowa sys-  moga by¢ podtaczone do systemu
(np. SEPE). temu automatycznego prowadzenia  zdalnego sterowania DOZ-1.

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

Napiecie zasilania AC 230V +10 %, 50Hz
Zakres temperatury w klasie klimatycznej T1 wg EN 50 125-3
Wilgotnos¢ wzgledna do 80 %

EN50121-4, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5,
EN 61000-4-6, EN 61000-6-4
Czas zycia powyzej 25 lat

Zgodne z wymaganiami EMC
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Informacje zawarte w niniejszym dokumencie zawieraja ogolny opis i charakterystyke urzadzenia / produktu, ktére moga ulec zmianie podczas wtasnego
rozwoju w oparciu o specyficzne wymagania klienta. Wymagane okreslone parametry produktu obowiazuja wytacznie na podstawie zawartej umowy.



