AZD

AUTONOMNI A DIGITALNI ZELEZNICE

Vyvijime a testujeme
systémy pro autonomni
provoz vlakd pro stupen
automatizace GoA4.
Cilem je vytvorit komplexni
systém autonomni

a digitalni Zeleznice,
soubor zcela novych Ci
inovovanych soucasnych
systém pro vozidlo i pro
infrastrukturu, které jsou
navzajem propojeny.




AZD A AUTONOMNI PROVOZ

VLAKU (GoA4

Mira automatizace je definovana
stupni automatizace (GoA - Grade of stupné
Automation). Aktualné provozujeme automatizace
systém ATO over ETCS DriveSWing
DRS-10 ve stupni GoA2 ). Systém dale
rozvijime a doplfiujeme s cilem
zvladnout provoz zcela bez

strojvedouciho a Zadné obsluhy - GoA4.

Dohled
nad jizdou

i Dohled nad Zavitani P0\.lolen|
jizdy prostorem Huer: odjezdu
J pred vlakem ze zastavky
Strojvedouci Strojvedouci Strojvedouci Strojvedouci Strojvedouci

Strojvedouci Strojvedouci Strojvedouci Strojvedouci
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Odpovédna Odpovédna
obsluha obsluha
VWvoj AZD systém(l pro bezobsluzny - -
provoz vlakl souvisle navazuje na aktivity Odpovédnost za vykonavani funkei: [l Systé Strojvedouci/Odpovédnd obsluha
kolem projektu ATO over ETCS
ataké na dalsi vwzkumné aktivity = Ve stupni GoA2 (polo-automatiz. provoz) je ve vlaku pritomen strojvedouci dohlizejici na jeho jizdu.
v rdmci evropskych programd Shift2Rail. = Ve stupni GoA4 (bezobsluzny provoz) jsou veskeré cinnosti fizeny automatizaénim systémem.

TRATOVE SYSTEMY
PRO AUTONOMNI| PROVOZ

Autonomniviak vyuziva pro zajisténi
bezpecné jizdy podplrmé informace
ze systémU a prvk infrastruktury.

Tyto informace jsou na autonomnim
vozidle zpracovany a vhodné wyuzity.

Jedné se o nasledujici stacionami systémy: = ic:%gt_urs: 0.85 7/

= detektor prekazek a rizikovych situaci,
= dohledovy termindl bezobsluzného

provozu, _ % é

* podplmé dopravni systémy (sprava - e At
digitalnich map a misi bezobsluzného 1 : : =N
viaku, atd), ’

= diagnostické systémy (informace
o fyzickém zdravi infrastruktury).

Stacionarni systém detektoru prekéazek a rizikovych situaci dokéze upozornit autonomni vlak na blizicf
se nebezpediv dopravné vytizenych lokalitach a v mistech, kam jeho senzory nedohlédnou.



VOZIDLOVE SYSTEMY
PRO AUTONOMNIPROVOZ

Autonomnf vlak je vybaven
automatizacnimi systémy umoznujici
zvladnout ¢innosti, které v dnesnim
provozu vykonava strojvedouci

Ci dalsi obsluha vlaku. Mezi nové
systémy na vozidle patfi:

= vlakovy expertni fidici systém,

» detektor objektd (prekazek),

» detektory prostredi (pocasi, hluku,
koure, narazu, integrity vlaku, atd.).

Vlakovy expertni fidici systém nahrazu;
rozhodovani strojvedouciho.

Nastaveni systému je takové, aby byl
schopen vyresit vsechny mozné situace.

Detektor objektd ,nahrazuje” zrak strojvedouciho a skladé se z mnoha rliznych senzord
(kamery, lidary, atd.). Systém je schopen detekovat a rozpoznavat objekty pred viakem.
K tomuto Ucelu jsou vyuZivany prvky strojového uceni a umélé inteligence.




VLASTNI EXPERIMENTALNI
VOZIDLO A TESTOVAC] TRAT

Spole¢nost AZD pfipravuje pro Ucely
testovani vlastni experimentalni vozidlo,
které bude vybaveno vsemi nezbytnymi
inovativnimi technologiemi umoznujici
jeho bezobsluzny provoz. Jedna se

o motorovy viiz fady 810, ktery ponese
jméno EDITA - Experimentalni Drazni
vozidlo pro Inovativni Technologie AZD.

Soucasné s timto projektem
budujeme testovaci polygon pro
vyvojové aktivity v oblasti technologii
a systéml autonomniho provozu
vlakl na své vlastni regionalni trati
Dolni Bousov - KopidIno.

Budou zde instalovany a provozovany

nejmodernéjsi zabezpecovaci,
dopravné-fidici, automatizacni
a komunikacni systémy:

» stanicni zabezpecovaci zafizeni
StationSWing ESA,

= systémy TrainSWing pro ETCS L1,
L2, L3,

= komunikacni sité GSM-R, GPRS, LTE,
5G a WLAN,

» elektronické zabezpeceni celé
infrastruktury vcetné tratové
senzoriky,

= dopravni automatizacni systémy
TrafficSWing (GTN + ASVC).
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