StationSWing ESA 51

Stanicni zabezpecovaci zarizeni

= Digitalni stani¢ni zabezpecovaci zafizeni vhodné pro fizeni
zeleznicnich stanic a tratovych tGsekl na regionalnich tratich

= Vykonny, bezpecny systém s vysokou pohotovosti
a spolehlivosti splnujici pozadavky SIL4 dle CENELEC

= PIné kompatibilni s ERTMS/ETCS L1/L2
(Plug & Play pro ERTMS/ETCS feseni AZD)

= |Lze zapojit do jakéhokoliv systému dalkového ovladani
(Plug & Play pro feseni AZD TrafficSWing DOZ-1)

= Moznost velkoplosného zobrazeni dopravni situace

= Otevrend architektura umoznujici rozsifovani o nové typy
ovladanych vnéjsich zabezpecovacich zarizeni

= Moznost integrované funkce tratového zabezpecovaciho
zafizeni nebo napojeni na libovolny externi systém

= Stavebnicovy systém, stavédlo Ize modifikovat
pro jakykoliv systém svétovych zeleznic

= Kompaktni instalace — nizké prostorové naroky, nizky pfikon

= Nizké naklady na udrzbu

= VOLITELNE - PIna integrace s funkcemi grafikonu

(TrafficSWing GTN)

= VOLITELNE - Podpora funkci ASVC (Automatického stavéni

vlakovych cest)

OBECNY POPIS

Stanicni zabezpecovaci zafizeni Station-
SWing ESA 51 (déle jen ESA 51) slouzi
k zabezpeceni a efektivnimu fizeni provozu
v dopravnéach s kolejovym rozvétvenim
i bez néj na tratich regionalniho vyznamu.

ESA 51 je digitalni stavedlo s bezkontakt-
nim rozhranim k venkovnim prvkim
zabezpecovaciho zafizen.

Volitelné obsahuje funkce tratového
zabezpecovaciho zafizeni, prejezdového
zabezpecovaciho zafizeni a vystrazného

zafizeni pro prechody koleji.

VSechny fidici, kontrolni a logické funkce
ESA 51 jsou wykonavany fidicimi pocitaci
na zakladé pozadavk(l fizeni dopravy
vsouladu se stavem technologického celku.

Elektronické objektové kontroléry (EIP) jsou
pouZity pro fizeni névéstnich znakd (LED/
Zarovkové svitilny), indikétord, prestavnik,
prostredkd detekee jizdy viaku (kolejowych
obvodd, pocitact naprav), pomocnych
stavédel, elektromagnetickych zamka,
vystraznik, zavor a navazuijicich elektro-
nickych pripadné reléovych zarizent.

ZAKLADNI TECHNICKY POPIS

ESA 51 sesklada:

= ze zadavaci Urovné - pocitact ZPC.
Slouzi pro ovladdani a vizualni kont-
rolu dopravnisituace.

= zfdicf Urovné - pocitacového jadra TPC.
Zajistuje bezpecné vykonavani doprav
nich algoritm?.

= 7 provadéci Urovné - objektovych
kontrolérd EIP. Tato Uroven vykonava
prikazy fidici Grovné, provadi dil¢i
algoritmy a dohliZi stavy venkovnich
prvk{ zabezpecovaciho zafizeni a pri-

www.azd.cz




pojenych zafizeni. Objektové kontroléry
[ze decentralizovat do vzdalenych mist.

ESA 51 vyhovuje normam CENELEC
pro funkéni a technickou bezpecnost
(zejména EN 50126, EN 50128, EN 50129,
EN 50159) a podporuje plnéni poZadavk(
TSICCS.

Koncepce bezpecnosti je zaloZena na
redundantnim usporadani 2x2002 s po-
uZitim diverzifikovaného a defenzivniho
programovan.

Pro zvySeni pohotovosti pouZiva v fidic
i provadéci Grovni systém horkych zaloh.

Datové prenosy mezi Grovnémi ESA 51
jsou realizovany uzavienymi komunikac-
nimi sitémi se zalohovanim datovych linek
(dle pozadavk( norem CENELEC), které

ZAKLADNI TECHNICKE PARAMETRY

umoznuji plnou decentralizaci systému.

ESA 51 mé implementovany volitelné
funkce tratového (TrackSWing 1TZ7)
a prejezdového (GateSWing PZZ-ACE)
zabezpecovaciho zafizeni vcetné vy-
strazného zafizeni pro prechody koleji
(GateSWing VZPK) a umoZziiuje propojeni
s externimi tratovymi (napf. autoblok
TrackSWing ABE-1) a prejezdovymi sys-
témy (napr. GateSWing PZZ GTS).

Jako volitelnou funkcionalitu pro regio-

nalni traté m(Ze byt ESA 51 doplnéna:

- systémem pro podporu dispecerského
fizeni (TrafficSWing GTN), ktery obsahuje
funkece automatického stavénijizdnich cest,

— funkcf pro zpracovania sledovani Cisel viakd

- integracis tratovou Casti ERTMS/ETCS ve
vsech Urovnich LS/L1/L2, a to vCetné
obousmérné funkéni komunikace

s RBC. Pro feSeni AZD L1: LEU jednotka
(TrainSWing LEA), L2: AZD RBC
(TrainSWing REA-11) nebo gateway k RBC
jinych wrobcd (TrainSWing IRI).

ESA 51 umoZnuje pfipojeni do systému
délkového ovladdani AZD (TrafficSWing
DOZ-1) nebo jinych vyrobcdl.

VSechny Urovné systému poskytuji data
o funkénim chovani do diagnostickych
systémU DiagSWing LDS-3 a DiagSWing
GDS projejich archivaci, zobrazeni, analyzu
a podporu prediktivni drzby.

ESA 51 Ize na prani zékaznika upravit
amodifikovat o dalsi funkce a do ztizenych
klimatickych podminek.

Vstupni napajeci napéti

AC 3x400V £ 10 %, 50 Hz
DC24V+20%

Teplotni rozsah

v klimatické tride T1 dle EN 50 125-3 (zadavaci a fidici Groven)

-25°Caz+70°C (provadéci Groven)

Relativni vihkost

do 80 % (zadavaci a ridici Groven)
do 100 % (provadéci Groven)

Vyhovuje pozadavkdm EMC dle

EN 50121-4, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5,

EN 61000-4-6, EN 61000-6-4
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Informace poskytnuté v tomto dokumentu obsahuji obecny popis a vlastnosti zafizeni/ produktu, které se mohou ménit béhem jeho vlastniho vyvoje
na zékladé specifickych poZadavkd zakaznika. Pozadované specifické parametry produktu jsou zadvazné pouze na zakladé uzaviené smlouvy.



