StationSWing ESA 51

Nastawnica komputerowa

= W petni komputerowa nastawnica przeznaczona do
prowadzenia ruchu na stacjach kolejowych oraz na szlakach

= Wydajny, bezpieczny system o wysokiej dostepnosci i niezawodnosci
spetniajacy wymagania SIL4 zgodnie z normami CENELEC

= W pehi kompatybilna z ERTMS/ETCS Poziom 1/Poziom 2
(Plug & Play dla ERTMS/ETCS rozwiazan AZD)

= Mozliwos¢ podtaczenia do dowolnego scentralizowanego
systemu kontroli ruchu (Plug & Play dla TrafficSWing DOZ-1)

= Mozliwos¢ wyswietlania na monitorach wielkoformatowych

= Otwarta architektura umozliwiajaca rozszerzanie o nowe typy

zewnetrznych urzadzen srk

= Mozliwo$¢ zastosowania zintegrowanej blokady liniowej lub
podtaczenie do dowolnego systemu blokady liniowej

=  Mozliwos¢ dowolnej modyfikacji systemu pod wymagania
konkretnego zarzadcy infrastruktury danego kraju

= Kompaktowa instalacja - oszczednos¢ miejsca, niski pobor mocy

= Niskie koszty utrzymania

= Opcjonalnie - petna integracja z nadrzedna warstwg
wspomagania dyzurnego ruchu (TrafficSWing GTN)

= Opcjonalnie — Obstuga funkcji ANP RJ (Automatycznego
nastawiania przebiegéw z wykorzystaniem rozktadu jazdy)

CHARAKTERYSTYKA PRODUKTU

Nastawnica komputerowa StationSWing
ESA 51 (dalej ESA 51) przeznaczona jest
do zabezpieczania i sterowania ruchem
na stacjach z rozgatezieniem toréw i bez
rozgatezienia, na liniach o znaczeniu regj-
onalnym.

ESA 51 to nastawnica komputerowa z
bezstykowym interfejsem do urzadzen
zewnetrznych. ESA 51 moze réwniez pet-
ni¢ funkcje zintegrowanej komputerowe;
blokady liniowej, przejazdu kolejowo-dro-
gowego lub przejscia dla pieszych.

Wszystkie funkcje sterujace, kontrolne i
zaleznosciowe w ESA 51 s3 realizowane na
podstawie polecer dyzurnego ruchu oraz

stanu urzadzen srk. Sterowniki obiektowe
(EIP) zastosowano w celu wysterowania
sygnatami zaréwek sygnalizatordw, lamp
LED, napeddw zwrotnicowych lub do od-
czytywania stanéw obwodow torowych,
licznikdéw osi, posterunkéw pomoc-
niczych, zamkéw elektromagnetycznych
oraz kolejnych komputerowych lub prze-
kaznikowych urzadzen.

OPIS TECHNICZNY
ESA51 sktadasie z

= warstwy obstugi ztozonej z komputeréw
obstugi ZPC. Warstwa ta stuzy do ste-
rowania urzadzeniami oraz wizualizacji
rzeczywistej sytuacji ruchowej

= warstwy zaleznoSciowej sktadajacej sie
z komputerdw technologicznych TPC.
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Na tym poziomie wykonywane s3 algo-
rytmy i funkcje zaleznosciowe

= warstwy wykonawczej sktadajacej sie
z paneli elektronicznego interfejsu EIP.
W tej warstwie wykonywane sa algo-
rytmy czastkowe, sterowanie bezsty-
kowe i nadzor nad zewnetrznymi urzad-
zeniami srk. EIP mozna takze instalowac
w zdalnych lokalizacjach

ESA51 jestzgodnaz normami CENELEC do-
tyczacymi bezpieczenstwa funkcjonalnego
itechnicznego (przede wszystkim EN 50 126,
EN50128,EN50 129, EN 50 159) oraz wspiera
zgodnosc zwymaganiami TSI CCS.

Koncepdja bezpieczenstwa warstwy zalez-
nosciowej bazuje na strukturze nadmia-
rowej 2x 2002 z zastosowaniem progra-
mowania rozproszonego i defensywnego.
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W celu zwigkszenia dostepnosci, warstwy
zaleznosciowa i wykonawcza pracuja
w uktadzie goracej rezerwy.

Transfery danych pomiedzy warstwami
ESA 51 odbywaja sie posrednictwem
sieci zamknietych z zabezpieczeniem linii
danych (zgodnie z wymaganiami norm
CENELEC), umozliwiajac petna decentra-
lizacje systemu.

ESA 51 posiada wdrozone funkcje

blokady liniowej (TrackSWing [TZ7),
sterowania zintegrowanymi przejazdami
kolejowo-drogowymi (GateSWing PZZ-
-ACE), lub przejsciami dla pieszych
(GateSWing VZPK) oraz umozliwia potac-
zenie z autonomicznymi systemami
blokady liniowej (TrackSWing ABE-1)
a takze z przejazdami kolejowo-drogo-

PARAMETRY TECHNICZNE

wymi (np. GateSWing PZZ GTS).

Jako opcjonalna funkcjonalnoscia dla
linii regionalnych, ESA 51 moze zostac
uzupetniona o:
- warstwe nadrzedna wspomagania
dyzurnego ruchu (TrafficSWing GTN),
ktora obejmuje funkcjonalnosé auto-
matycznego nastawiania przebiegow,
- funkcjonalnoscig przetwarzania
i monitorowania numerdw pociagdw
- mozliwos¢ zintegrowania z sys-
temami ERTMS/ETCS wszystkich
poziomow LS/L1/L2, w tym
z dwukierunkowa komunikacja
7 RBC. Za wspotprace ESA 51 7 sys-
temami ERTMS/ETCS Poziomu 1
odpowiada jednostka LEU (Train-
SWing LEA), za$ Poziomu 2 RBC
(TrainSWing REA). Do wspotpracy

z ERTMS/ETCS innych producen-
téw odpowiada system interfejsu
(TrainSWing IRI).

ESA umozliwia podtaczenie do systemu
zdalnego sterowania urzadzeniami srk
produkcji AZD Praha (TrafficSWing DOZ-1)
lub innych producentéw.

Wszystkie poziomy ESA 51 dostarczaja
informacje o stanie urzadzen do syste-
mow diagnostycznych DiagSWing LDS-3
i DiagSWing GDS w celu ich archiwizacji,
wyswietlania, analizy i wsparcia utrzyma-
niowego (wydtuzenie okresu eksploatacji
i zapobieganie awarii).

System ESA 51 mozna zmodyfikowaé
rowniez na potrzeby trudnych warunkdw
klimatycznych.

Napiecie zasilania

AC 3x400V £ 10 %, 50 Hz
DC24V+20%

Zakres temperatury

w klasie klimatycznej T1 wg EN 50 125-3

(warstwa zalezno$ciowa i nadrzedna)

-25°Cdo+70°C (warstwa wykonawcza)

Wilgotno$¢ wzgledna

az do 80 % ( warstwa zaleznoSciowa i nadrzedna)

az do 100 % ( warstwa wykonawcza)

Zgodne z wymaganiami EMC

EN 50121-4, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5,

EN 61000-4-6, EN 61000-6-4

Czas zycia

powyzej 25 lat
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Informacje zawarte w niniejszym dokumencie zawieraja ogdlny opis i charakterystyke urzadzenia/produktu, ktdre moga ulec zmianie podczas wtasnego
rozwoju w oparciu o specyficzne wymagania klienta. Wymagane okreslone parametry produktu obowiazuja wytacznie na podstawie zawartej umowy.



