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Rizeni v realném case
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Obecny popis

EDAPTIVA je méstska dopravni fidi-
ci Ustfedna, kterd umozruje moni-
torovani a efektivni feeni doprav-

ni problematiky mésta. EDAPTIVA na-
bizi urovert monitorovani, dohledu

a adaptivniho fizeni, které spliuji po-
zadavky malych, stfednich i rozsah-
lych méstskych aglomeraci. Zaklad-
nim principem ustfedny EDAPTIVA je
komplexni dohled a fizeni svételné-
ho signaliza¢niho zafizeni (SSZ) viech
kfizovatek pro zajisténi plynulosti do-
pravy. Nedilnou soudasti je i zajisténi
preference vozidel MHD a IZS.

Na méstskou Ustfednu jsou snadno
pfipojitelné fadice s komunika¢nim
protokolem AZD, CROSS nebo OCIT.
V pfipadé, ze je k dispozici komu-
nika¢ni protokol jiného vyrobce,

Ize Ustfednu i tomuto protokolu
pfizpusobit.

EDAPTIVA dokaze pomoci integrace
dalSich monitorovacich a detek¢nich
zafizeni (napt. kamerovych a parko-
vacich systém, detektor(i dopra-
vy, dynamického véazeni atd.) strate-
gicky fidit méstsky provoz. Sou¢asné
mUze poskytovat fidi¢im dopravni
informace prostrednictvim promén-
nych informacnich tabuli.

Vyhodou ustfedny EDAPTIVA je

Monitorovani v realném case

Strategické a adaptivni fizeni
Oteviené rozhrani vici zafizenim riznych

Oteviena architektura pro navazani systému

adaptabilita na
konkrétni pod-
minky mésta. Jeji
feSeni umoznuje rovnéz otevienost
vUci lokaInim partnerdm.

Méstska dopravni fidici Ustfedna
EDAPTIVA byla vyvinuta ve spolupra-
ci AZD Praha a CROSS Zlin.

Zakladni technicky popis
EDAPTIVA Ize provozovat na jednom
centralnim dispecinku nebo na né-
kolika technologicky a funkéné plno-
hodnotnych oblastnich pracovistich.
Ty Ize hierarchicky omezit pfistupo-
vymi softwarovymi pravy.

Diky automatickému zpracovani
Software je systém uZivatelsky privé-
tivy. Nastaveni celého uzivatelského
rozhrani je mozné v lokalnim jazyce.
Mapovy podklad mésta dava uzivate-
li nézorny prehled o konkrétni situaci
v redlném case na daném misté.

Méstska ustfedna sdruzuje tfi Urov-
né funkcnich parametrd.

Uroveii monitorovani v redlném

case:

= monitorovani provozniho stavu
krizovatek s moznosti filtrovani
skupin SSZ

= zobrazeni detailniho stavu mésta,
skupiny radict ve vyrezech mapy
s detaily az na signdlni skupiny

a detektory

zobrazeni interaktivniho schéma
jednotlivych kfizovatek s vizu-
alizaci redlného prabéhu fizeni
(signaly, detektory, jiné vstupy

a vystupy)

grafické zobrazeni pasového
diagramu stavu signalnich skupin
a detektord

zdznam pribéhu signalniho planu
zobrazeni parametr( objektl

v fadi¢i (skupin, detektor()

vypis udalosti v systému (chyby,
pfikazy ke zméné fizeni atd.)
vypocet kapacity sledovanych SSZ
grafické porovnani vyuziti kapaci-
ty sledovanych SSZ

grafické sledovani efektivity koor-
dinace

sledovani stavu hardwaru
statisticka data (definovatelny log)
zobrazeni parametr dopravnich
tokd (napf. intenzita, mezery mezi
vozidly, vyuzZiti doby volna atd.)
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= zpracovani historickych udaja
(pIné uzivatelsky definovatelné
filtrovani a vyhledavani zdznamu)

Uroven dohledu a Fizeni

v realném case:

= fizeni na zékladé informaci z jed-
notlivych fadi¢l v redlném case
(moznost vypinani SSZ do kmi-
tavé zZluté okamzité nebo podle
¢asového planu, prepinani plant
a jejich vlastnosti)

= zména rezimu provozu kfizovatek
jednotlivé nebo po skupinach pro
upfednostnéni vozidel MHD

= nastaveni a spousténi tras vozidel
s pravem prednosti v jizdé na
izolovanych kfizovatkach i na
koordinovanych tazich

= ovladani fazi ru¢niho fizeni

= dostupnost funkci pro jednotlivé
fadi¢e nebo skupiny fadicl

Krizovatky Parkovisté

Dohled nad piijezdo-

Detektory Dohled nad tunely

vymi komunikacemi

Proménné informacni Preference MHD

tabule

Meteo hldsky

Mytné brany

Aplikacni a databazovy

server

Uroven strategického
a adaptivniho fizeni:
= automaticka zména parametrd
signdlnich pland zadanych v jed-
notlivych fadicich v rozsahu:
* zména limitd prodluzovani
* zména podminek vyzvy
* zména parametrd prodluzovani
(¢asovych mezer mezi vozidly,
obsazenost atd.)
* zména poradi fazi a jejich struktury
* zména synchroniza¢niho bodu
signalniho planu
= automaticka definice parametr(
koordinace
= automatické prepinani signélnich
planl nebo skupin signalnich pland
= vzdaleny upload nové dopravni
logiky do fadice

Definice logiky je provadéna pomoci
dopravnich funkci a parametrd na

Dopravné-inzenyrské
pracovisté

zakladé dat v redlném case i statis-
tickych dat. Vstupni dopravni funkce
poskytuji informace z detektort

a fadicld (pocty vozidel, obsazenos-
ti, kongesce, vyuziti doby zelené).
Vystupni funkce umozni prepinani
signdlnich pland, zmény jejich pa-
rametr( a ovlivnéni jejich dopravni
logiky.
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