SYSTEMY PRO SILNICNi DOPRAVU

HIGHVISION - SYSTEM VIZUALNI DETEKCE
A SLEDOVANIi DOPRAVNICH PARAMETRU

B Komplexni monitorovaci
systém

B Siroké spektrum
sledovanych parametrii

B Rozpoznavani registracnich
znacek

B Dalkové ovladani a pristup
k datiim

B Kompatibilita s dostupnymi
typy detektort

Obecny popis

HighVision je systém pro lokalni

i centralni monitorovani dopravy

a pohybu vozidel. Je slozen z rliz-
nych druhd zafizeni pro zjistovani
parametrq, jakymi jsou napfiklad
hmotnost a vyska vozidel nebo
jejich rychlost. Na zakladé namé-
fenych hodnot mohou byt vozidla
kategorizovana podle nejriizngjsich
kriterii. Systém zarovert umoznuje
rozpoznavani registracnich znacek,
sledovéni obrazu z kamer v redlném
¢ase vcetné dalkového ovladani
jejich nastaveni a Siroké spektrum
dalSich funkci.

Délkové monitorovani, sbér a vy-
hodnocovani dat poskytuje kom-
plexni pfehled o dopravni situaci na
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Laserovy 3D scanner

sledovaném useku a umoziuje tak
optimalizaci fizeni dopravnich tokd,
stejné jako predikci a planovani
dalsiho vyvoje provozu. Vyuziti sys-
tému vyznamné prispiva ke zvyseni
bezpecnosti silni¢niho provozu.

Systém je navrhovan tak, aby ves-
keré parametry byly ziskavany bez
ovlivnéni dopravniho proudu.

HighVision je kompatibilni s dostup-
nymi typy monitorovacich zafizeni

a lze jej propojit i se zafizenimi
jinymi, napf. se systémy satelitni
navigace.

Zakladni technicky popis

Souhrn zékladnich komponent

a funkci systému:

= méfeni okamzité rychlosti doprav-
niho proudu

méreni Usekové rychlosti zalozené
na videodetekci vozidel

klasifikace vozidel podle jejich tva-
ru, délky, Sitky a vysky zjisténé 3D
scanovanim dopravniho proudu
okamzité dynamické vazeni viech
vozidel s méfenim hmotnosti na
napravu

rozpoznavani registracnich znacek
vozidel s moznosti jejich tfidéni
dle libovolnych parametr(

= porovnavani zjisténych registrac-
nich znacek s libovolnou zjmo-
vou databazi

= redlny obraz z Useku méreni
s moznosti pohybu kamery
s 27nasobnym zoomem

= infraCervené pfisvétleni pro moz-
nost plnohodnotného no¢niho
zdznamu

= monitorovani a zjistovani situ-
ace v nejblizsim okoli portélu
systémem DECO s modulem pro
napojeni na pult centralizované
ochrany

CCD kamery
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= zjistovani aktudlni teploty, vihkosti = vizualizace namérenych dat a pa- hodnocovaci jednotky, databazové
vzduchu, pfitomnosti namrazy, rametrQ v prostiedi dohledového  servery a komunikacni zafizeni jsou
rychlosti a sméru proudéni vzdu- centra DoCent. uloZeny ve skfini vzdalené maximal-
chu prostfednictvim meteorolo- né 110 metrl od portalu.
gického modulu Vsechny detektory, kromé ¢idel pro

* sledovani intenzity provozu a tvor- méfeni hmotnosti zabudovanych ve
ba statistik vozovce, jsou umistény na silni¢nim

= prenos dat do dohledového a vy- pochozim portalu odpovidajicim
hodnocovaciho centra technickym podminkam RSD. Vy-

Zakladni technické parametry

Kamery barevné CCD
Laserovy scanner laser tfidy 1
Napdjeni 230V, 50 Hz
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